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Einleitung

Diese Anleitung bezieht sich auf den BiDiB-Decoder ,,OpenDCC GBM* von OpenDCC.
Der Decoder versteht sich nicht als kommerzielles Fertigprodukt, sondern ist eine
Entwicklungshilfe bzw. ein Bausatz zum Eigenbau fir technisch interessierte Modellbahner.

Hier noch einmal ein klarer Hinweis:

Der Decoder und diese Anleitung wurden sorgfaltig geprift und nach bestem Wissen erstellt.
Far die hier dargebotenen Informationen wird kein Anspruch auf Vollstandigkeit, Aktualitat,
Qualitat und Richtigkeit erhoben. Es kann keine Verantwortung flir Schaden tilbernommen
werden, die durch das Vertrauen auf die Inhalte dieser Anleitung, den Decoder oder deren
Gebrauch entstehen.

Die Software des Decoders kann von unserer Internetseite heruntergeladen werden, darf von
jedem benutzt, erweitert und verbessert werden.
Eine kommerzielle Nutzung der Software oder von Teilen daraus ist nicht erlaubt!

Gewahrleistung

Die Verwendung dieser Betriebsanleitung ist nur fir den Nachbau und den Eigenbedarf des beschriebenen
Bausteins erlaubt. Eine anderweitige Nutzung bedarf der schriftlichen Einwilligung des Verfassers.

Fir den Nachbau und die Funktionen des beschriebenen Bausteins Ubernimmt der Verfasser keinerlei Haftung.
Fur die Einhaltung bestehender Vorschriften und den vorschriftsgeméBen Einsatz des Produkts ist der Betreiber
alleine verantwortlich.

Hinweis:

RailCom® und RailComPlus® sind eingetragene Warenzeichen

der Firmen Lenz Elektronik GmbH und ESU electronic solutions

ulm GmbH & Co. KG. Zur Erhohung der Lesbarkeit des Textes haben

wir darauf verzichtet, bei jeder Verwendung der Begriffe darauf zu verweisen.

Handbuch ,GBM in Aktion® V1.14 Seite 3
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1. Der GBM im BiDiB-Wizard Tool

Der OpenDCC GBM wird genauso wie auch die LightControl im BiDiB-Wizard Tool
angezeigt. Mit Hilfe dieses Tools kann man zwar am GBM nichts konfigurieren, aber das
Tool bietet eine komfortable Ansicht der Melder mit Adress-, Belegt- und RailCom (plus)
Meldungen an.

Das Tool ist eine Java-Applikation und bendtigt zum Ausfuhren auf Threm Computer eine
Java Umgebung. Bevor Sie das BiDiB-Wizard-Tool installieren tberprifen Sie ob auf lhren
Rechner Java ab Version 6 installiert ist. Im Downloadbereich von fichtelbahn.de finden Sie
die passende Java Umgebung und das Tool zum Download.

B BiDiB-Wizard
Datei R:EETGENCLN Hilfe

el Elnstellungen [ Serielle Schnitstelle:
par
O RX TX

Knoten:

4-Li A
Interface GBMboost ] LightConkrol_1:

LightControl _1

Makros | Einginge | Analogausgange | Lichtausginge Motorausgénge | Schakausgings | Servoausgén

| | [Makro 0 Al -Makro 0

ngen

Verschiedenes: ZeR:
Serielle Schnittstele: COM7 v Multipliator: 4
Verzeichnis fr XML-Dateien: | ¢.\Dokumente und Einstelungen|Anwender\.BIDIEWizard Startzeit: 06:00 &
Protokoll-Datei: Z:\DOKUME~1\Anwender\LOKALE~1\Temp\BiDEWizard. log
[[] Testmodus
7
Speichern

|| | Imakro_t5

Dem Tool muss noch in den Einstellungen (Bearbeiten / Einstellungen) mitgeteilt werden, an
welcher seriellen Schnittstelle das BiDiB-Interface angeschlossen ist. In diesem Fenster
koénnen Sie auch das BiDiB-Wizard-Tool zwischen Testmodus und normal Betrieb
umschalten. Im Testmodus besteht keine Verbindung zum BiDiBus und die Knotenteilnehmer
werden nur simuliert.

Nach der Auswahl der passenden COM-Schnittstelle und dem Verbinden des GBMboost-
Master mit dem PC werden in der Knotenliste (linkes Fenster) alle erkannten Knoten (Master
mit allen Nodes) angezeigt:

Boomweard

Datei Bearbeiten Hilfe

Status: Serielle Schnittstelle:
r— HE N
AN
CD RX TX
[Knoten:
GBMboost Interface i
LightControl_1
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Mit einem Rechtsklick auf den gewiinschten Knoten 6ffnet sich ein Auswahlfenster.

rKnoten: - Name dndern:
{_ Hier konnen Sie dem Knoten einen Wunschnamen
GBMboost Iniactacs R geben um somit eine einfachere Zuordnung zu

LightControl  Name é’?dem ermdglichen.
Identifizieren Wichtig:
Details ... Der Name wird nur lokal in einer XML-Datei
CV-Programmierer ... gespeichert und nicht auf dem Baustein selbst. Es
Firmware aktuglisieren .., findet nur in dieser installierten Version die

Zuordnung statt. Wird der Baustein auf einem
| anderem PC (oder mit einem anderen Programm)
v Belegtmeldungen empfangen editiert erscheint er wieder mit seiner Unique-ID.
Eine Abhilfe wére, die erzeugte XML-Datei
mitzunehmen. Den Pfad finden Sie bei den
Schnittstellen-Einstellungen.

Identifizieren:
Lasst auf der ausgewahlten BiDiB-Baugruppe flackert die Status-LED flackern.

Details:
In einem Extrafenster wird die auf die ausgewéhlte BiDiB-Baugruppe aufgespielte Firmware
mit der Unique-1D angezeigt.

Firmware aktualisieren:

Mit diesem Feature konnen alle BiDiB-Baugruppen (Nodes) mit der aktuellen Firmware
aktualisiert werden (Firmware-Update). Sie missen nicht mehr unter die Anlage kriechen und
den Baustein ausbauen; des weiteren ist fur das Update kein PDI-Programmer notwendig.
Ledigleich der Master-GBM muss manuell Gber ein Terminalprogramm aktualisiert werden
und kann nicht Gber den BiDiB-Wizard mit Updates versorgt werden (siehe OpenDCC GBM-
Anleitung).

Handbuch ,GBM in Aktion® V1.14 Seite 5
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1.1 Der Ruckmelder auf dem GBMboost

Mit einem Linksklick auf den gewiinschten Knoten 6ffnen sich im rechten Fenster die
Eigenschaften zu der gewahlten BiDiB-Baugruppe.

In unserem Fall ist das der GBMboost mit einem GBM16T. Somit werden in diesem Fenster
16 Melder (Melder O — Melder 15) angezeigt. Werden mit dem GBMboost noch weitere
GBM16T Module verbunden so erscheinen deren Melder hier mit fortlaufender
Nummerierung.

Beispiel: GBMboost mit 3 GBM16T Modulen (Melder 0 — Melder 47).

B BiDiB-Wizard i =l -1oix]
Hilfe

~Status: Serielle Schnittstelle:

e e 06:02:40

CD RX TX

] - GBMboost Master:

GBMboost Master

LightControl 1

Hinweis:

< Beim Anschluss von weiteren GBM16T Modulen an einem GBMboost Master oder
) (’\, Node werden diese erst nach dem Neustart des betroffenen GBMboost erkannt. Die
’ TTL-Verbindung zwischen GBMboost und GBM16T ist nicht Hot-Plug fahig!

Wenn ein Melder durch eine Lok oder einem anderen
Verbraucher (Widerstandslack an der Achse) belegt ist,
wird dies durch ein rotes Kastchen angezeigt.
Unterstutzt die Lokomotive RailCom so wird ggf.
zusétzlich die vom Dekoder gesendete
Adressinformation nebst Aufgleisrichtung und aktueller
Geschwindigkeit Ubertragen. Wird diese Adressmeldung
nicht empfangen, bleibt die Klammer leer!

Aufgleisrichtung:

Man spricht zwar von einer Fahrtrichtungserkennung, diese besteht jedoch nicht aus den
Informationen ,,vorwarts* oder ,,riickwérts, sondern aus ,,vorwérts* und ,,falsch* auf dem
Gleis: Der Decoder sendet die RailCom-Information nur tber eine Schienenseite in das Gleis.
Der GBM16T erkennt diese mit seinen Detektoren und stellt somit fest, in welcher Richtung
das Fahrzeug auf dem Gleis steht. Bei diesem Verfahren spricht man von Erkennung der
,ZAufgleisrichtung®. Das PC-Steuerprogramm bekommt diese Information tbermittelt und
kann somit den richtigen Fahrbefehl (vorwarts/rlickwérts) senden.

Handbuch ,GBM in Aktion“ V1.14 Seite 6
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Confidence Meldung:

Der GBM16T ubermittelt an den angeschlossenen GBMboost eine der Confidence
Meldungen (eine Statusmeldung des GBM16T) ,,DCC anliegend®, ,,nur Hilfsspannung*,
,,Kurzschluss® oder ,,Ausfall*:

®VOID [1,0,0]  Das ist ein Komplettausfall.

®FREEZE [0,1,1] Wenn die Meldung schon mal eingegangen ist, aber aktuell nicht
funktioniert wird der letzte Zustand gefroren. Das kann
passieren, wenn das Erfassungssystem aus DCC gespeist wird
und man schaltet DCC ab.

@SIGNAL [0,0,1] Wenn der Melder noch geht, aber feststellt ,,es ist kein
DCC mehr am Gleis®. Das kann passieren, wenn man DCC
abschaltet und eine zusatzliche Ersatzspeisung am GBM16T hat.
Der GBM16T ,,lebt” dann weiter und meldet die Belegung mit
Ausfall von DCC. (Boosteruiberwachung)

®GOOD [0,0,0]  Hier lauft alles rund!

Speed-Meldung:
In der eckigen Klammer wird die aktuelle Geschwindigkeit (Speed) in der umgerechneten
km/h - Angabe angezeigt.

1.2 Der Booster auf dem GBMboost

[~GBMboost Master:

Booster | Riickmelder |
Status:

|[AGS Booster ist eingeschaltet

Stromstarke: -

320

L

UL R el by

L1 ‘

Beim Einsatz der Variante 3 liefert das BiDiB-Wizard Tool die Mdglichkeit den aktuellen
Boosterstrom in mA anzuzeigen. Mit der Schaltflache ,,AUS* und ,,AN* kann der betroffene
Booster aus- und eingeschaltet werden.

Handbuch ,GBM in Aktion® V1.14 Seite 7
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1.3 Der Fahrtregler auf dem GBMboost

BiDiB-Wizard

Dt Bearbestén | Knoten | Uber das Menii ,,Knoten/Loksteuerung® dffnet
Stotss Nemeandem.. L samitsiete:: AN einen Fahrtregler, mit dem man eine
e Lokomotive zum Testen der Zentralenfunktion mit
[ CV-Programmierer ... dem GBMboost bewegen kann.

are aktualisieren ...

Ui Loksteuerung ...
v AdreBmeldungen empfangen
LightControl 1 v Belegtmeldungen empfangen |
Importieren ...
Exportieren ...

Speichern

Diese Anwendungen ersetzen kein PC-Steuerprogramm und soll nur als Testanwendung
verwendet werden.

x|

Adresse: [1.024 Fahrstufen: {128 =

~Geschwindigkeit:

0

| | 4 |

rickwarts 32 vorwarts

gemeldete Geschwindigkeit

licht:—— (BinaryState:— Lok anhalten:

E | ok | Hat | Nothalt |

~zusétzliche Funktionen:

El EAE | o [ e | e |
| r | Fo | Fu | F2 | F3 | Fa |
Fis | Fs | Fz | Fs | P | Fo | Fa |
F2 | F3 | rFa | fs | Fs | F7 | Fs |

Handbuch ,GBM in Aktion*“ V1.14 Seite 8
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2. Der GBM im BiDiB-Monitor

% = = = g‘
w# < <BiDiB>> Monitor S W G — —

System BiDiB  BiDiB-Kommandos Dekoder Uhr Hilfe

8ioiB: ) &3 | BiDiB-Kommandos: @) Gy | Dekoder @) @ un @)

= ADR: 00.00.00.00 - S-Nr.: 01 00 - OpenDCC GBMBoost, 16-64fac| | LID: 05.00.00.68.00.00.08 | Eigenschaften | Features | Switch 1-8 [ SW.Update|

Ed ADR: 07.00.00.00 - S-Nr.: FE 04 - SDAT 1, Simple Detector 1 - - - - -
-l ADR: 06.00.00.00 - S-Nr.: 00 02 - BiDiB-588-Brigde (Evaluien. Description . : LJ.ghl»:Com:roJf 1 (Lichtsteuerung mit 32 LEDs, 16 Universalausgange, 4 Servos)
{54 ADR: 05.00.00.00 - 5-Nr.: 00 23 - OpenDCC GBMBoost, 166 gi;‘l‘zligf.:: : ‘P‘:bilcr?ﬂ:m&?D-ét-Yourself Decoders
'] ADR; 04.00.00.00 - 5-Nr- 00 DB - LightConirol 1 (Lichtsteue Hivey e
kd ADR: 03.00.00.00 - S-Nr.: 00 05 - SDAT 1, Simple Detector 1 atans . 04.00.00.00
fd ADR:01.00.00.00 - S-Nr.: 00 1E - MobaList (Lichtsteuerung m| Saftware oo & 0.12.5 Info-Bereich der Knoten
Protokoll ... : 0.5
Feature count : 15
Features .... :
ID 42, Value : 8 --- Abbildung von Begriffen auf Macros E
ID 41, Value : 0 --- Uberwachung
ID 40, Value : 20 --- Anzahl der Weichen / Signale
BiDiB-Knoten ID 254, Value : 1 —-- FEATURE FW_UPDATE MODE
ID 65, Value : 1 --- Start von Makros durch DCC
1 ID 64, Value : 0 —-— Start von Makros durch lokale Eingdnge
| ID 63, Value : 40 --- Lange lokaler Makrolisten
ID 62, Value : 40 --- Unterstitzte Makros
ID 61, Value : 40 --- Permanente Speicherung von Makros mdglich
ID 60, Value : 2 --- Unterstiitzter Makro-Level
ID 54, Value : 4 -—- Anzahl der Servoausgange
ID 53, Value : 32 -—- Anzahl der Licht-Ausgénge LA
T OED Talia s 1 Mmmahl daw Ceandamd Mase oo
Logging | Liste der Ziige/Loks | Liste der Booster |
IN --- : MSG_BOOST_CURRENT 04 00 34 Bl 00 -
IN --- : MSG_BM SPEED 07 00 35 A6 D3 00 00 00
IN --- : MSG_BM SPEED 07 00 36 Aé D3 00 00 00 Glihsin Inkon
IN --- : MSG_BOOST CURRENT 04 00 37 Bl 00
IN --- : MSG_BM SPEED 07 00 38 A6 D3 00 00 00
IN --- : MSG_BOOST_CURRENT 04 00 39 B1 00
IN --- : MSG_BM SPEED 07 00 3A A6 D3 00 00 00
IN --- : MSG_BOOST_CURRENT 05 05 00 AD Bl 03
IN --- : MSG BM SPEED 07 00 3B A6 D3 00 00 00
<[ I ] » &

BiDIB at COM2 with 115200 Baud NSRS Booster: O :
g |

Der BiDiB-Monitor bietet eine komfortable Ansicht der angeschlossenen Melder mit Adress-
, Belegt- und RailCom (plus) Informationen. Das Tool verfugt auch tiber zahlreiche
Diagnose- und Anzeigeparameter fir die Wartung, Entwicklung am BiDiBus und einen
Fahrtregler zum manuellen Steuern von Lokomaotiven.

2.1 POM Read und Write Funktion

| 156_CS POM =] =10/

Aktion : IPOM Locomotive j

Adresse : |1o 3:

Ab der GBM16T-Firmware 2.0.1
unterstitzt der GBM auch die
Programmierung auf dem Hauptgleis
(POM, programming on the main).

Dies erlaubt es, die CVs eines Dekoders
Auszulesen oder zu Beschreiben, ohne
diesen separat an den GBM anzuschlieRen

Bt | oder ein speziell angeschlossenens

Programmiergleis zu benutzen.

ov: |3 =& pom ¢ XPOM(rchom)l

" Operation ‘

" Byteschreiben  Bitschreiben ¢ Bytelesen ¢ Block lesen

Wert : 30, Ox1E, 0600011110

|OADOODDOODO1 02 00 00 00

Im Downloadbereich von fichtelbahn.de finden Sie das Tool und eine eine ausfihrliche
Anleitung fir dessen Verwendung zum Download.

Handbuch ,GBM in Aktion“ V1.14 Seite 9
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3. Der GBM im Steuerprogramm ,,Rocrail*

rInfo - - — | 22

Mit dieser Schritt-fir-Schritt-Anleitung
méchte ich nur in das Einrichten des 1 ®
OpenDCC GBM in Rocrail einfihren und O C ra I I

nicht die eigentliche Anleitung zur . r
Anwendung ersetzen. Die ausfihrliche

Anleitung zu Rocrail sowie das Programm ~
Jun 3 2013 revision 5368

selbst finden Sie unter www.rocrail.net. it [Joveomcracasal ret
T™ and Copyright 2002-2013 Rob Versluis,
All Rights Reserved. License: GNU GPL V3

©rocrail.net

Der GBM wird ab der Rocrail-

SOftwareve rsion 20 The name Rocrail and the assodated logo is our trademark and is -
1cl i offically registered in Germany under number 302008050592 andin [
Revision 5368 unterstutzt. the Benelux under number 328454, |=

Immer die neueste Version verwenden. _ _ o .
This program is free software; you can redistribute it and/for modify it

under the terms of the GNU General Public License as published by the
Free Software Foundation; either version 3 of the License, or (at your =

3.1 Einrichten des GBMboost Master in Rocrail

1.) Im ersten Schritt gehen Sie auf ,,Datei — Rocrail Eigenschaften* und zum Reiter
Zentrale“. Es erscheint dieses Fenster:

F— » M

General I Trace I Service I Automatic Centraller IRZRnetI

OPENDCC - opendcc

m

easydcc
ecos
editspro
hsigs
infracar

inter 10
inG255
loconet
Irc135
massoth
mcs2
_|mttmfece
muet
_|nce
om32

=it ~] Add

— Options

[V Power off on exit

QK I Cancel Apply

Handbuch ,GBM in Aktion“ V1.14 Seite 10
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2.) Den Typ ,,BiDiB* aus der Liste wihlen und mittels ,,Add zur | BiDiB Setup _,ﬂl
Liste der angeschlossenen Zentralen hinzufiigen. General | Optons | Nodes |

Interface ID  [BIDIB

Port I Com20| ;I

—Baudrate
(7 19600 ¥ 115200 ¢ 1M

3.) Den neuen Eintrag ,,BiDiB“ markieren und dann auf
,Properties* klicken.

4.) Unter ,,General“ die ,,Interface ID* entsprechend benennen
und den verwendeten COM-Port auswéhlen. —:lubiikraw
(siehe Bild) * Serial

oK | Cancel |

BIDIE Setup -_gl

5.) Unter ,,Options* den Punkt ,,Secure ACK* aktivieren. GSE”E'B' As;'ﬁ"”s | Modes |
ecure

Interval IZU j *= 10ms

oK | Cancel |

BIDIB Setup _ﬂl

General I Options  Modes |

6.) Den Reiter ,,Nodes* wihlen und anschlieBend auf
,,configure* klicken.

| Features I Fort Setup I Update I

&BiDiB»

Path I

Unique-ID I

7.) Es erscheint ein ggf. noch nicht
gefiilltes Fenster.

Vendor I

Class I

Version I

CK |

Handbuch ,GBM in Aktion“ V1.14 Seite 11
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8.) Nun auf der GBMboost Master Baugruppe den Identify-Taster drticken.
Wenn alle vorausgehenden Punkte richtig konfiguriert wurden und auch eine neue Rocrail-
Version eingesetzt wurde, sollten nun die Dialog-Felder automatisch gefullt werden (siehe Bild
unten)! Falls dies nicht passiert, miissen Sie das Programm Rocrail mit dem Server neu starten
und das Fenster iber PROGRAMMIEREN - BiDiB erneut aufrufen.

—— . - zg

BiDiB: 680073EA bridge sensor,dcc_main booster

Ubersicht \Leistungsmerkmale ] Zubehér ] Port-Einstellung ] Makro ] Firmware ]

El- [LOME] 680073EA
.. [AS] GBO0GEEA

ASER

Path 0.0.0.0

Vendor | oo | 13 |F'|_|I:|Ii|: Domain & DIY Decoders
Product |68 | 104 GBMBoost Master
Class | bridge,sensor dcc_main, booster
UD  |680073EA | 1744860138
Version 2.0.5
Ok Cancel
- " )

Notieren Sie sich nun den dezimalen Wert fiir die Unique-1D (das ist der Wert in der gelben
Markierung), dieser wird gleich flr die Zuordnung im Gleisbild benétigt.

9.) Bestéatigen Sie die Angaben mit dem Button OK.

10.) Den Ulbergeordneten Dialog ebenfalls mit OK beenden und im Hauptmenii den Button ,,Datei
speichern‘ auswahlen um alle Einstellungen zu sichern.

11.) Die Programme Rocview und Rocrail beenden und erneut starten!

Handbuch ,GBM in Aktion® V1.14 Seite 12
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3.2 Einrichten eines Melders im Gleisplan

Datej Bearbeiten Automatik Gleisplan Tabellen Steuerung  Programmieren &nsicht  Hilfe

i PRCS 200 00O % |[v 0

Lokomaotiven lProgrammieren I Station I

Block ¥___ | Modus | Ziel
03> |*idle

Kennung | #__

BR103 10/-Abstellgleis

G o |
EERES

| |

Server entrale

block[Abstellgleis]: Feedback[fb2a] does nat exist
block[Abstellgleis]: feedback{fb2b] does not exist
locId not set in block Abstellgleis
locId not set in block Abstellgleis
block[Abstellgleis]: feedback[fb2a] does nat exist
block[Abstellgleis]: feedback{fb2b] does not exist

zl MSG_BM_CONFIDENCE: uid=00010068 path=0.0.0.0 void=0 freeze=0 signal=0

x|
Das Bild zeigt schon den Einsatz einer RailCom-tauglichen Lok. In Uberscht_loemei |postion | schntstee | vekabolons |
der Lokdatenbank ist eine Lok BR103 mit der Decoderadresse 10 R ciekies
hinterlegt. Mit dem Aufsetzten der Lok auf das Abstellgleis e E
erscheint in dessen Block der Name BR103 und alle dazugehorigen gl
Gleisabschnitte werden als belegt markiert! e
Zubehsr#t | O |
Timer [0 =
1.) Als erstes muss dem Sensor (griiner Punkt, der bei ,,belegt*
. . |7 =atus |- strafe W sichtbar [~ KurvefBogen
rot leuchtet) die Unique-ID + Port zugeordnet werden. Dazu ——
auf den Sensor einen Rechtsklick ausfiihren und =
Eigenschaften aus dem Kontextmenu wéhlen.
2.) Den Sensor mit einem Namen, hier: ,,Abstellgleis®,
versehen. [t ] atbrechen | Gernchmen
3.) Dann unter dem Reiter ,,Schnittstelle* folgende Werte P =
fllen: Ubersicht | Allgemein | Positon  Schnittstelle | verkabelung
Schnittstellenkennung = Name des Interface (hier BiDiB) scritstelerkennung [BDB
BUS = Unique ID (Haben Sie doch vorhin sicherlich Adresee
notiert?) bus [ 174860136 adresse [12 -
Adresse = GBM Port (0-15) bzw. (16 — 31), bzw. (32 — 47) S
Bus [0 Adresse [0 =
Hinweis: Tvo
Der GBM hat einen Melder 0, in Rocrail gibt es als Adresse S e O
jedoch keine 0. Das bedeutet der erste Melder O wird hier mit = .
1 eingetragen, auch alle anderen Meldernummern werden —
entsprechend um 1 nach oben verschoben: [ Aktiv riecig ¥ Zuricksetzen
GBM Melder x + 1 = Rocrail Meldeadresse e | e
Handbuch ,GBM in Aktion*“ V1.14 Seite 13
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Als Type wird RailCom ausgewahlt (Sensor -
funktioniert auch, dann wird jedoch keine Lokadresse

im Gleisbild angezeigt)

Das war das Einrichten des ersten Sensors!
Jetzt gibt es aber viele Gleissymbole, die sich im

Belegtzustand rot farben.
Dazu auf das Symbol einen Rechtsklick und
Eigenschaften auswahlen.

Geben Sie dem Symbol zur besseren Zuordnung eine

sinnfallige Kennung.

Im Feld Block-Kennung wéhlt Sie den Begriff, den Sie

im Sensor vergeben haben. Wird der Sensor

ETE— x|
Allgemein | position |
Ketng probocc |
Block-Kennung Wﬂ
FahrstraBen-Kennungen [—
Typ |buffer v
Mummer [1—:}
I Strabe
[TI Abbrechen ]

»Abstellgleis* ausgelost, farbt sich das Symbol rot!

Zum Schluss miissen dem Block noch einige Eigenschaften zugeordnet werden.

Dazu auf dessen Symbol einen Rechts Klick
und ,,Eigenschaften* auswéhlen.

Im Feld Kennung kann ein Name
eingegeben werden.

Dieser Begriff wird im Block angezeigt!!

Als nichstes muss im Reiter ,,Fahrstraflen®
dem Block die Fahrstra3e, eine Richtung und
ein Sensor zugeordnet werden.

Genauere Informationen zu diesem Event
finden Sie in der Rocrail Anleitung.

Zu Demozwecken wihle ich hier ,,all* und
wihle im Feld ,,Kennung* das
,7Abstellgleis“ und als Ereignis ,.enter-.

Ll
0 *idle

Modus | Ziel ‘

\

U« Abstellgleis BR103

{bersicht | Allgemein | Position | Signale | Einzelheiten FahrstraBen | schnittstelle | Berechtigungen |

Block Abstellgleis . x|
Ubersicht ~ Allgemein lPosition I Signalel Einzelheiten I Fahrstrafien ] Schnittstellel Berechtigungen I
r~Einstellungen
Kennung IAbsteIIgIeis
F Elekkrifiziert
i Aulier Betrieb setzen
Beschreibung I I Warten
. I Kleines Symbol
Lange 100 IV sichtbar
¥ Halbautomatisch
Abfahrt-Verzégerung |0 i'-' I Akzeptiere Geisterziige
I Kopfbahnhof
F Strafle
ER102 v Richtungswechsel erlaubt
Lktenoing I —] I Bremsmadul L[
Drehscheibenkennung | LI T I
Block abstellgleis 10 x|

4]

Riickmelder von Block all {all) aus:
Kennung Ereignis Endimpuls T2

[abstelgieis = [enter 5o _|
; | — s x|
[ = | = m[
F =F E| & w0
F & o = w[]

Ereignis-Zeitgeber 1 1] Ereignis-Zeitgeber 2 1] \ I EBlockzeitgeber erzwingen

Eigenschaften | Test I

ok I Abbrechen I Ubernehmenl

Handbuch ,GBM in Aktion®
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Nach einem Klick auf den Button mit den drei Punkten erscheint ein weiteres Fenster:

Block Absteligleis I x|
Obersicht | Algemein | Poskion | Signale | Einzelheten Fatwstrafien |5 | Bevech I
Riickmeldung Abstellgleis x| _.ZI

all-reverse Ubersicht.  Allgemein | Postion | Schnittstelle | Verkabelung |

Kennung IAbstelgIas

Block-Kennung lAbstelgIas _:]

5 Fahrstrafien-Kennungen I
Riickmelder von Block all (all) aus:

Beschrebung [Abstelgleis

Kennung 2
[Rbsteligeis zesre [0 5 L |
I' Timer |0 j N _I
|- IV status [ StraBe I sichtbar [ KurvejBogen i _I
:' aktionen.... | | j

Ereignis-Zeitgeber 1 0

ok I Abbvednenl (.be-nehmen' st |

ok | abbrechen | Ubernetmen |

Im Reiter ,,Schnittstelle* steht die Unique-ID mit dem
Port des Melders!

Sind diese Einstellungen abgeschlossen wird in den
Gleissymbolen im Gleisbild die Belegung vom
OpenDCC GBM richtig angezeigt.

Hier wird dem Block unter dem Reiter
,LAllgemein® der Sensor wie nebenstehend
abgebildet zugeordnet!

Ubersicht | Algemein | pastine | cimnate | - — L . |
) e—

Riickmeldung Abstellgleis

Ubersicht Al\gamalnl Position  Schnittstelle |Varkaba\ung|

Schnittstellenkennung  [BDB
~ Adr
I Bus [ 1723660138 Adresse [ 12 j .

Riickmelder von Blodg| |

i kurzschluss p——

|pdimpuis
= |
Q 0

Abstellgleis BT I LG I —~1 'l r E
- rTyp m  (m| =
l_—  Sensor € Lissy r

~ Transponding  ( Barcode
- @ Railcom " RFID I O -

" Wheel counter
- r .

Optionen
Ereignis-Zeitgeber 1 [~ Aktiv niedrig ¥ Zuriicksetzen ‘ itgeber erzwingen

ok I Abbrechen I Ubernehmen | I J Test |

‘ ok I Abbrechen | Uhamehmanl

Lok BR103 x|
e
A o
¥ Il ) = | | 3

Ubersicht. Algemein | schii | Einzelhsiten | Funktionen | Mehrfachtraktion | cvis |
kennwng [BR103 /ammgducmyml wartungsitervall [0 =]
Gesedschaft |
Faoarer | Bemerkung =
Beschreibung |Elelarolokomotive BR 103 der DB
Bld [br103.png Io—j
Lange | 0 =
Katalognummer |
Dekocer-Typ |
Handbuch | [
Kaufdatum |
KuzKennung [TESTLOK | Identfizerwng [ 15
Betrebszex [ 01390 letsteWartung [ o000 |

I™ Benutze Kurz-Keanung ID j

Aktionen...

ok | abbrechen | (bernehmen |

Ein kleiner Hinweis:

Es wurde berichtet, dass manchmal Geisterloks
auf Blécken gemeldet werden, wenn der Block
verlassen wird. Dies liegt daran das in den Lok-
Einstellungen unter Identifizierung eine ,,0
eingetragen ist.

Dieses Feld sollte immer mit der
tatsachlichen Lokadresse ausgefillt werden!

Dies passierte vor allem bei Anwendern, die
eine altere Rocrail Version aktualisiert
haben.

Handbuch ,GBM in Aktion“

V1.14 Seite 15




OpenDCC

3.3 Fahrbetrieb in Rocrail (Zentralenfunktion)

- — —_— — R
Lok E03 - [

Obersicht | Allgemein  Schnittstelle IEnzeIheiten I Funktionen I Mehrfachtraktion I cv I

I Adresse IT
Schnittstellenkennung IEiDiB
Bus I 1744860138
Protokoll [MRADCC =]
Protokollversion I#
Fahrstufen IT
Anzahl der Funktionen IT

V_Min I 20 V_RMin I 0 Masse I 0
v_Mid | 50 v_RMid | 0 Dir pause: I 0
Platzierung ¥ Standard
"J'_F‘.eisel 0 V_R_Reise I 1] ¥_Modus [~ Prozent
| I [ Info abfragen
130 V_RM i]

Ve - [V Lastreglung

!l | vstep | 0 reer [10 j i

ok | Abbrechen | Ubernehmen

Lokomotiven | programmieren |

In den Einstellungen der Lok muss die zugehérige
Lokadresse eingestellt und als
,,.Schnittstellenkennung* ,,.BiDiB* eingetragen
werden.

Mehr Einstellungen sind flr einen Fahrbetrieb
nicht notwendig. Uber den Fahrtregler kann jetzt
die Lok auf Reisen geschickt werden.

Alle weiteren Informationen zum Einrichten von
FahrstralRen und einen automatischen Betrieb

unter Rocrail finden Sie im Rocrail Wiki. (e | 0
(R | Fr2 | Fo
R
( Stopp

Handbuch ,GBM in Aktion“ V1.14 Seite 16
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4. Der GBM im Steuerprogramm ,,Win-Digipet*

Mit dieser Schritt-fur-Schritt-Anleitung mochte
ich nur das Einrichten des OpenDCC GBM in
Win-Digipet erklaren. Dieses Manual ersetzt
nicht das Handbuch von Win-Digipet sondern
beschreibt nur die Funktionen im Umgang mit

dem GBM-Baustein.

Eine ausfihrliche Anleitung zum Programm
finden Sie unter www.windigipet.de.

Fahren, Melden

und Schalten BiDiBus

GBMboost

GBMboost als
Zentrale, Booster
und Riickmelder

GBMboost als

Booster und Riickmelder

Fahrstrom

DEMO

Version 12.1.324 - 32

Copyright 199472012 Dr.Peterlin

Tilsitstr. 2a, D-50354 Hurth, Tel: 017272011009 Fax: 022337943923
e-mail: ppeterlin@netcologne.de

Homepage: www.windigipet.de

In unserem dokumentierten
Beispiel ist der GBMboost
Master mit einem weiteren
GBMboost Node und einer
LightControl lber den BiDiBus
verbunden.

Sie kdnnen in Win-Digipet
jederzeit parallel zum BiDiBus
ein weiteres/bestehendes
Digitalsystem betreiben.

Fahrstrom

4.1 Einrichten des GBMboost Master in Win-Digipet

x|

B Systemeinstellungen

Im Dialog
,,Datei“—,,Systemeinstellungen*

i Digitalsysteme 1- 4 ‘ i Digitalsysteme 5- 8

‘m Biickmelde-Module ‘@o Helmo Lesegerate ‘

muss dem Win-Digipet mitgeteilt _,1 A,Z::Ewmm jons aesrea j%ﬁﬁﬂ:ﬁ:ﬁ::::;sa}ﬁ? Lokbeiehle bi Eingabe iber Fahrpule
Werden, an Welchem COM_Port COM-Port m [~ Stellungsanzeige der Magnetartikel bei Eingabe uber Keyboard
der GBMboost angeschlossen ist. i sendepause: | 0 [{[M \
. . 2. Digitalsyslem1 “KEIN - Ll
Die gewéhlten Einstellungen ~Anschid
werden Uber den Button th:Porf [ken =] |
Speichern® iibernommen. audiate: | || Sendepause: Einlesentervall
Danach kann man den Dialog tiber [ 3 Digitalsystem [ gy - =
den Button ,,SchlieBen* verlassen. [ aoe® [en =
Baudrate: v ; ; 3 :
Als nachstes muss Win-Digipet L] ceonee [ 0 (] ekt
neugestartet werden, um die neuen [ * Digtelsrstem] ke - A
Einstellungen wirksam zu machen. i = =
Baudrate: I—E Sendepause: Einlese-!nlervall:
muardware‘ m Programmeinstellungen @ Exteme Software | Speichem | Schiiefen
Handbuch ,GBM in Aktion* V1.14 Seite 17
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Nach dem Programmneustart kénnen Sie die erfolgreiche
Konfiguration uber das Systemstatus-Fenster des
Digitalsystems 1 kontrollieren.

@ | 9l | 3 EsTRRES _ @
Qe ks B

E|
Im sich 6ffnenden
LID [erl [occ [w [mam [PR. [acc [esT [sw |
Systemstatus-Fenster V0D P 67000006 % X
werden alle erkannten e . —1 1%
Knoten (BiDiB-Devices) <B D|B>
mit ihrer Unique-ID (UID)
unter ,,Nodes* aufgelistet.
Die Hexadezimale Kennung
e e et it
um welche Art von Knoten PECHatitode v 0 Peooio0 [
es sich jeweils handelt: |1.BDBInterface (Beta] ¥ | go-ou,u:.vl Sﬂ}gf:; Trennen | Abbrechen || DCC-SchaltNode: |y 0D P 68000100 =l
6800: GBMboost Master Bei mehreren GBMboost Modulen am BiDiBus werden hier auch mehrere
6700: GBMboost Node Unique-IDs gelistet. Der Button ,,Identifizieren® hilft bei der Suche, indem
6B00:  LightControl nach dem Drticken auf der gewahlten Baugruppe die POWER-LED blinkt!
Wichtig:
Im unteren rechten Bereich des Fensters wird Win-Digipet mitgeteilt, Gber welchen
GBMboost (in diesem Fall der GBMboost Master) jeweils die Fahr- und Schaltbefehle in den
BiDiBus gesendet werden sollen.
Sie missen hier die Unique-1D des GBMboost Masters auswéhlen.
(Bitte nicht verwirren lassen von der Bezeichnung ,, Node “. Diese steht hier lediglich fiir
., Knoten *“ und es gibt je Interface nur einen DCC-Fahr- und/oder DCC-Schalt-Node.)
Das System kennt jetzt den GBMboost, benétigt aber noch eine Melder-Zuordnung.
Dazu 6ffnen Sie nochmals das Fenster ,,Systemsteuerungen® und wéhlen den Reiter
,,RUckmelde-Module*. i
. i Digitakysteme 1- 4 | Ul Digtalsysteme 5 -8 ‘E&ﬂ Riickmelde-Module | <>  Helmo Lesegerste I
Der GBM16T hat 16 Kontakte und in _ : :
unserem Beispiel ist am GBMboost T ——
1.BiDiB-Interface (Beta) Modul 1 Modul 2 W 0D P 67000006 Modul 3 0m7-032

nur ein GBM16T angeschlossen.

Fir diesen Fall muss Modul 1 bis
Modul 2 auswahlt werden.

Mit der ,,Startmodul WDP* legt man
zu jedem Knoten den zugehorigen
Kontaktbereich fest.

Die Abbildung zeigt, dass flr den
weiteren GBMboost Node als

Riickmeldekontakt-Zuweisung

Startm o dul WDP ,,M o dIll 3“ g ewahlt N Digitalsystem: |1. BiDiB-Interface (Beta) :_I
wurde und somit der Kontaktbereich i v 00 o oo
17-32 ‘ ) Bis Modul: W

y . FiM:Modde-Zuweisung lBschen | 111 oy imodiWDP: [Modu3 %] Kontakte 017-032 Ubemehme,,l
In der Auswahl ,,Gerat*“ muss i
aUBel‘dem I’lOCh dle Unlque'ID deS mgaldwaw | g@ Programmeinstellungen !E Extemne Software ’ Speichemn I Schlieen l
gewdhlten GBMboost definiert
werden.
Danach nochmals einen Programmneustart durchftihren!
Handbuch ,GBM in Aktion* V1.14 Seite 18
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4.2 Einrichten eines Melders im Gleisplan

Uber ,,Datei“ kommt man zum

Unterprogramm ,,Gleisbild-Editor.

Nachdem der Gleisplan gezeichnet ist,
missen den einzelnen Symbolen die
Rickmelder zuordnen werden. Dafur
gibt es oben in der Statusleiste ein

Symbol mit dem Namen
,,RUckmeldekontakte*.

In unserem Beispiel soll der Melder 16
verwendet werden. Zur Zuordnung zum

L LIl
L
e 4 e o | | e _1 ,T@ ‘ IHEE

il i
T g [T 4 | g | i | -
|
i
- i

T SNSRI | =

E - o @I o @
e
o o5 | | oy eSS

Uberwachten Gleisabschnitt klicke ich nach der Auswahl dieses Melders im Gleisbild auf die
beiden Gleissymbole neben dem Prellbock .

Die drei Lokomotiv-Symbole werden in
der Hauptansicht zu einem Zuganzeiger

mit Loknummernanzeige.

Deshalb benétigen diese Symbole
ebenfalls die Adresse 16. Beim Klick -
auf das Symbol 6ffnet sich ein grolieres
Fenster. In diesem Fenster kann dem
Symbol noch ein Name gegeben

werden, hier: ,,Abstellgleis.

| |- Vorgabe-Mati fi Fahshrafien € ditor

Loschen | Ubemehmen " Schliefen I

die 2u diesem

&
e
&

o

2ugnummernfeld 16

016

nur freigeben fur:

als Ziel fihren, | ||

LokomotivTyp | WagenTyp

[Abstelgleis

- Zugnummesnerkennung

2. BiDB8-Interface (Beta) Raicom De ¥

E
) 4

I

[ Akliv fnur sinnvoll bei 2-Leter)
| I Erkannte Bichtung myvettierer

Zughings |

Epochen | |7}

| Bei der

diese
Volgabeweile direkt in die Matrix des FahistraBe ubertiagen

[

[T I ]

In dem Auswabhlfenster ,,Zugnummernerkennung* sollte man das BiDiB-Interface
auswahlen, wenn automatisch die Uber den GBM16T und RailCom erkannten

Zugadresse/Zugnummer angezeigt werden soll.
(Voraussetzung dazu ist naturlich der Einsatz RaiICom-tauincher Fahrzeug-Decoder).

In Win-Digipet gibt es einen
RM-Monitor, der die
Belegungen der Gleisanschliisse
anzeigt.

Das geschieht jedoch nur fur
definierte Anschlusse.

Ein grau geféarbter Anschluss
kann belegt oder unbelegt sein,
er zeigt seinen Zustand erst bei
einer Gleiszuordnung an.

Bl RM-Monitor

T T TTT

A

~Modul 2 (281D ¥ 0D 63000100 2 Modu] |

[~ Modul 1 [2BD1B V/ 0D P6B000100 1.Modul] . Modul 2 [2BiDE V 0D 58000100 2 Modul]— | . | [ Modul T [2B1DiB V 00 P6B000100 1. Modul]—

| |—|—|';—[—["“y—[_n ( 5110 213 ] 4] 15] 16 ‘7_ I'_l_le[_f_[_l'—n 8 [ 10 12113114115 ‘
~Modul 3] Modul 4] | Modul3[) —Modul 4[] i

| CEEEEEEE iiﬁiiiiii\ | R

| i |

; ’ Modul 7 MOO.IlB] ‘ 7; ~ Modul 7 [J  Modul 8] i

= | "Moausn Mokl 101 - | ~Modasn Wod 100

| | l_l_l_l_f_f_l_l_ I_Tl_!_l_l_l_l_ B I_I_I_TI_I_I_I_ l_l_l_l_l_l_l_l_

= | [Modi 110 Modul 12[] L[ Modui1n Modul 12

Bl R ES I RS EAES r—l—l'_!_f'_[—l'—l_ 1| F_I_i_[_['_I_I'»_I_ I—I_I—I—I_r—l-l_

| Modul 13 Mamlﬂu .l -Modul 13 Motﬁd”u

! e (R | r—r—l—r—r—r—r—r— EICDE |

] Modul 15 MOMHS“ Modul 16

i { I A A I—!_I"F_I“f_l—r’ ;] F—l—r_‘l_l'“!_l_‘l’_ I—I_I—I—I—f_l—l_

r ‘IJ P 1 a1 S vJI I JJ jl_

Im Fall einer Gleiszuordnung wird er weil} und signalisiert, dass er einem Block, einem Gleis
oder einem anderem Ereignis zugeordnet ist!

Bei Belegung wird dieser zugeordnete Melder seine Farbung von Weil3 zu Rot &ndern!

Handbuch ,GBM in Aktion“
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[ win-Digipet 2012 DEMOVERSION - [Gleisbild (52 % 30)]
[ H H H - 4 Datel Lokleste Ansicht Optionen Extras Fenster Hife
Zuruck ins Gleisbild: P AT Lk OF A m 2o -2 EDBOEOS S R0 @
ThM. enmmg . BT SHISVLGPD @ epreIa ]

Auf dem Gleis mit dem Melder 16 (Abstellgleis) ’*

steht aktuell eine Lok. Tl | .
Das kann man an den beiden roten Punkten — - —
erkennen. Die Zugmelder und der Adressmelder B —
zeigen aber noch weder Zugnamen noch 7 I/_

Lokadresse an. 7 ‘ |

Grund: In der Fahrzeug-Datenbank ist die |
Lokomotive noch nicht bekannt! Dies soll nun
geédndert werden:

FiIFahr zeug-Datenbank B I i <
ARED XSE W% & ohem om0
Grunddaten m[mmwa:odu‘}: 1S |2 |
a o3 “ Di]ﬁalu:dvewe [0 ) B - [ 8] Schalmodus_| Sounddalei [Versteckt |
Uber ,,Datei* und ,,Fahrzeug-Datenbank‘ kommt S
man zum rechts gezeigten Fenster. e
. . . Decodettest|
Im Reiter ,,thrzeug-Decoder teilen Sle_dem ——
Programm mit, welche Decoderadresse die D
Testlok hat. 7 7
Neus Sonderurkiion | :r‘amn ;"]'wswj,‘,dmmg =Jschate jrmuu
. . R e b Decodeifurktion ¥ _"j Ubernehmen
Das Programm benétigt weitere Angaben zum = |
. - . - o Fahrzeug-Datenbank w2 WinDigipet Bilder COLLECTION Bider Eigene Bilder
Decodertyp und tiber welches Digitalsystem die  ivsmse  resmismane s s ooz s S5 o
Lokomotive gesteuert wird. ' i
B Fahrzeug-Datenbank o 3 e 5
Im Reiter ,,Wartung/Zugerkennung“ miissen Sie = wzut x&E me% 5 o - - 0%
noch eine entscheidende Auswahl treffen: e S| M0 2 |
die Zugerkennung. e B
Wattungsiterval (Min} [T1200
. A A Gesamtstunden nderm: [ u_KI‘
Links unten im Fenster gibt es dazu das
Auswahlfeld ,,Zugerkennung®. | reeSomane |
Hier muss erneut das BiDiB-Interface gewahlt
werden. 5
Zu::::::;e (Beta) Ralcom Dete ¥ |
4 Fahrzeug-Datenbank | & WinDiopetBider | COTTECTION Bider }ng.gmsm
El_l_ll)uen:alz:‘l : Tenderlokomotive. BR 80 (0080) >> OpenDCC Z1 P50X LL)ﬂ ID-Ne: 1
Zum Schluss sind die Einstellungen iber den ’& =
Button ,,Speichern* zu sichern.
133nf_lv|2]7
V—- , ) L
— C 80 031 I |
Jetzt wird im Block ,,Abstellgleis* nicht nur eine l/
Belegung erkannt sondern auch die Lokadresse und b
die zugehdrigeZugnummer angezeigt!
el | -
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- )‘.'/"
-, Hinweis/Tipp/Fehlerbehebung:
Fehler:

Wenn eine Lokomotive zwei Abschnitte Gberféhrt, dann kommt es in beiden Abschnitten zur
Adressmeldung. Je nach Kontakt der Lok kann die Adressmeldung im Zuganzeiger riickwérts
springen.

Ursache:

Die Lok kommt in den

neuen Abschnitt, schafft dort —:w—lw e e l, |J : — !ﬂ
auch eine Adressmeldung, e = i
hat dann aber mit dem ’ — e IEENE
vorderen Drehgestell A:w - _Loschen | _Sohleten | |-
Kontaktschwierigkeiten und 0 Evtku e Ml
maCht dle Welteren _|9 (:r:auealzi:t:ln][lt(ontaklgleis) ]
Adressmeldungen nur noch _|° € Momentkontakt (28.Reed, Schatal) | |
mit den Heckradern. Dann = ~Obigen Kookt eufheben, wern =
geht ,,vorne* die Adresse —Is I_U—@ und MA I—-Eﬂ m
wieder aus und kommt nur [ Ein-Ausschaltverzigerung (ms) =
noch ,.hinten* an. Die Lok ol el o e o (4L
springt dann in der I ==y

Zuganzeige von Win-
Digipet wieder zurlck.

Abhilfe:

Win-Digipet empfiehlt trotz Weg-Zeit-Rechnung fur Bahnhofsgleise und Bldcke mit einer
Fahrtrichtung zwei Riickmeldeabschnitte. Nur dem letzten Melder in Fahrtrichtung ordnet
man dann ein Zugnummernfeld zu und der Kontakt vorher wird im Rahmen des intelligenten
Zugnummernfeldes definiert. Dadurch kann das Riickwartsspringen der Adresse durch
fehlerhaften Radkontakt vermieden werden.

Handbuch ,GBM in Aktion® V1.14 Seite 21
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4.3 Das Booster-Manag

ement

'\

z

»
-m

'
Fic h telBahn
P A

Mit dem Booster-Management erzielt man eine komplette Uberwachung aller vorhandenen
Boosterkreise. Es werden dem PC-System einige wichtige Parameter Gbermittelt, z.B. die
anliegende Betriebsspannung, der aktuelle Boosterstrom und die Temperatur des GBMboost-
Modules. Mit diese Angaben kann das Steuerprogramm etwa Kurzschlisse oder drohende
Boostertberlastungen erkennen und Gegenmaflnahmen einleiten oder einfach nur die

entsprechenden Messwerte anzeigen.

4.3.1 Einrichten der Boosterparameter

Zoom

B A LSk | © C %
THME_ eSS ma

80 031 (10)

13302 (3)

2

ang

| Zlelelclnisies

|

ezeigt.

Ein Klick mit der rechten Maustaste in das leere Fenster

O0ffnet ein Kontextfenster.

Hier wéhlen Sie ,,neuen Booster anlegen®.

Mit einem Klick auf ,,Booster-Parameter editieren*
bringen Sie die boosterbezogenen Parameter ins Spiel:

-Boosteriiberwachung

SdmANENZBC
Omé, 0,0v 0°C

(

’7 Booster aktiv wenn FMK | 0 besetzt

e
|1. BDB-Interface (Beta] | ‘

- BoosterSteverung
Magnetartikel zum
Abschalten

Magnetartikel zum
Einschalten

|—51

[

—Bo

ster-Kurzschluss-Abschaltung

Kurzschlussmelde- /
auslgsender RMK ’(

BoosterWieder-Emschaltung

Auslosender RMK 0

Bei automatischer Abschaltung auch folgende  Bei
b

Boosterkrei halten...

Auch bei manueller &bschaltung Liber
r Zentrale L

aulomallschel Einschaltung auch folgende
h

Auch bei manueller Einschaltung tiber
Zentrale

=g

BiDiB-Booster vl 1.RMK:| 0

[V Bei % Last abschalten: nach msec

- Optionen

|V Booster beim Programmstart einschalten

|~ Booster hach Nothalt automatisch wieder einschalten

Sonderbooster

’7| BiDiB-Booster

| |vop Pesoooioo

l] Identifizieren

Boosterkreise abschalten:

Mit einem Klick auf den gelben Blitz ,,Booster-
Management* wird ein leerer Konfigurationsdialog

Booster-Management = E

1D Bezeichnung Verbrauch

&)
G)
(&)
L)
[D Neuen Booster anlegen
(=]
Boosteruberwachung:

keine Funktion beim GBMboost

Digitalsystem:
hier das BiDiB-Interface auswéhlen

Booster-Steuerung:
keine Funktion beim GBMboost

Kurzschluss-Abschaltung:
keine Funktion beim GBMboost

Wieder-Einschaltung:
keine Funktion beim GBMboost

Wenn dieser Booster wegen Kurzschluss oder manueller Abschaltung ausgeschaltet wird, dann kann er
automatisch die hier von Thnen markierten Booster deaktivieren.

Boosterkreise einschalten:

Wenn sich der Booster nach dem Kurzschluss reaktiviert oder manuell eingeschaltet wird, dann versucht er
automatisch, die von Ihnen hier markierten Booster zu aktivieren.

Handbuch ,GBM in Aktion®
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Stromanzeige:
Wahlen Sie im ersten Auswahlfenster den BiDiB-Booster. Das Feld ,,1. RMK*“ hat keine Funktion bei aktivem
BiDiB-Booster. Der GBMboost hat eine automatische Uberlastabschaltung deren Wert Sie von 0A-4A {iber die
Feature Parameter im BiDiB-Monitor festlegen/verandern kénnen.
Zusétzlich bietet Win-Digipet die Mdglichkeit, bereits vor Auslésung des Hardwareschutzes einzugreifen. Wenn
Sie diesen zusétzlichen Softwareschutz wiinschen, dann setzen Sie hier einen Haken.
Hinweis:
Die Software reagiert auf die Ubermittelten Werte vom GBMboost. Diese Werte weisen ohne voherige
Kalibrierung der Strommessung des GBMboost grofie Toleranzen auf. Bei Aktivierung dieser Funktion wird
daher die Kalibrierung dringend empfohlen (beim SMD-bestiickten GBMboost Baustein wurde diese bereits
beim Hersteller durchgefiihrt).
Sonderbooster:
Wihlen Sie hier im ersten Auswahlfenster den BiDiB-Booster und im zweiten Fenster die passende Unique-1D-
Nummer zum GBMboost.
Im Anschluss alle Einstellungen tber das Kontextmenu ,,Datensatz speichern* sichern.
4.3.2 Einrichten der Boosterabschnitte
Nachdem die Boosterparameter eingerichtet sind mussen die Booster den einzelnen
Magnetartikeln und Rickmeldekontakte zugeordnet werden.
ﬁ ey 27 Dazu wechseln Sie in die GleisEditor-Ansicht und klicken auf das Booster-
Management-Symbol in der Statusleiste.
) ) ) ) ) [ ] _Jnlj L ]

Es 6ffnet sich ein weiteres Fenster in - et g
dem alle verfiigharen Booster I [ [ [ h .

' - ike) Sl EZelChnun
(GBMbOOSt'MOdUIE) anQEfuhl‘t Slnd ”::( vfl ”*_ Keine Boostger-Zuweisung

S ;i 0002 GBMboost Master
0003 GBMboost NODE

Wihlen Sie einen Booster aus und
klicken Sie anschlieBend im Gleisplan
auf alle Gleissymbole und ma— ' =
Rickmeldekontaktsymbol die an diesen
Booster angeschlossen sind.

Diese Abschnitt bekommen dann eine
blaue Umrandung und sind dem
ausgewahlten Booster zugeordnet.

J | 2

Laschen | Schiiefen l

T 5 T T T 5 5 T £ 5 5 T 5 5 T

\\\\\\\\\\\\

0 i 7 o
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4.3.3 Auswirkungen/Verwaltung der Booster

Booster-Management @
1D Bezeichnung Verbrauch
6 0001 GBM Master Booster |1U4mA14,8V 23°C
I} @& 0002 GBMboost Nod| o areckaiten AR B . . . i .
— | Uber das Mend lassen sich im Gleisbild/Booster-
Booster-Ubenwachung (dejaktivieren Management einzelne Booster ein- oder
S 8 Zeige Loks und Zageim Berech des Boster ausschalten. Der Status wird durch einen griinen
K ]| Umbenennen oder roten Punkt markiert.

_//”” Booster-Parameter editieren

witig )D( ﬁt B:‘I’f‘e:"'ege" Der durch einen grauen Punkt gekennzeichnete
Bll Dotensotz speichen Menﬁpant ,,Booster Uberwachung
E | Zeile nach unten verschicben aeu | (de)aktivieren® bietet die Option, einzelne
®Z Zeile nach oben verschicben a0 | Bereiche aus der Uberwachung herauszunehmen.

Zeige bei Programmstart

[

Bei Kurzschluss automatisch 6ffnen

Nach Beseitigung automatisch schlieBen

Die Aktion ,,Zeige Loks und

Zuge im Bereich des Boosters [T [0 [Bessichrung _ [Vemwauch | LoksundZiige im Bereich des Boosters:
zeigt lhnen alle Fahrzeuge in den © 0002 GBMboost Master | Bama148v27°C [0 [ MName [Adesse |

betrof'fe nen Booste rb ere i Ch en an @& 0003 GBMboost NODE Omds 0.0 0°C 5} 20 031 10
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5. Der GBM mit der Roco-Multimaus

An den beiden Xpressnet-Schnittstellen eines GBMboost-Masters kdnnen Sie Roco-
Multimduse anschlielen. Der GBMboost ist bei dieser Konstellation der Master und alle
angeschlossenen Multim&use werden zum Slave-Devices.

In der Anleitung der Roco-Multimaus finden Sie alle weiteren Hilfestellungen die fir die
Bedienung und Anwendung der Multimaus notwendig sind.

e Anderungen an Fahrbefehlen die tber die Multimaus durchgefiihrt werden, werden an
den PC tibermittelt. Wieweit die PC-Software diese Anderungen erkennt und
MaRnahmen einleitet bzw. diese handische Anderung ignoriert, ist von dem jeweiligen
PC-Steuerprogramm abhéngig.

e Ab der Firmware 2.01.06 unterstutzt der GBMboost die Riickmeldung der handischen
Weichenschaltung von der Multimaus an den PC.
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6. Die Watchdog-Funktion am GBMboost

Der GBMboost verfugt ab der Firmware VV2.0.7 die
Watchdog-Funktion.

Dass bei einem unerwarteten Verbindungs-
abbruches zwischen Hostprogramm
(Steuerprogramm) und dem GBMboost Master
nicht die Zlige ohne Kontrolle auf der Anlage lhre
Fahrt fortsetzen, ist der GBMboost mit einer
Verbindungsuberwachung ausgerustet.

Hierbei muss das Steuerprogramm in regelmafigen Abstdnden mittels eines ON-Befehls den
ON-Betriebszustand der Zentrale erneuern. Erfolgt diese Erneuerung durch das
Steuerprogramm nicht (Programmabsturz), dann werden alle Loks die vom GBMboost Master
verwaltet werden angehalten. Dieses Anhalten erfolgt durch standiges senden der Fahrstufe O
an alle Teilnehmer die vom GBMboost verwaltet werden.

Im ausgeldsten Watchdog-Zustand bleiben die Booster aktiv und am Gleis liegt weiterhin der
Fahrstrom an. Mit Hilfe der Multimaus kdnnte man weiterhin ein Fahrzeug aufnehmen und
bewegen. Der Watchdog halt nur die Fahrzeuge auf Fahrstufe 0 die aktuell in seiner Kontrolle
stehen.

Sendet das Steuerprogramm (Host) nach der Blockade wieder einen ON-Befehl an den
GBMboost wird der Watchdog automatisch deaktiviert. Ein Fahrbetrieb tUber das
Steuerprogramm ist jetzt wieder moglich!

6.1 Konfiguration des Watchdog

Der Watchdog ist im Auslieferzustand jeder Firmware ausgeschaltet.
(Default: FEATURE_GEN_WATCHDOG (101) = 0)

— =il

System BDB  BiDiB-Kommandos Dekoder Uhr Hife

BiDiB: en BiDiB-Kommandos: E Zug: m Uhr: @ POM: m

+/ ADR: 00.00.00.00- S-Nr.:{  UID: D2.00.0D.68.00.62EA | Eigenschaften Features | Melder 1-16 |

16 FEATURE_BM_SIZE (0) 1 FEATURE_BM_ON (1) 1 FEATURE_BM_SECACK_AVAILABLE (2)
| 1 FEATURE_BM_SECACK_ON (3) | 1 FEATURE_BM_ADDR_DETECT_AVAILABLE (8) |[ 1 FEATURE_BM_ADDR_DETECT_ON (9)
1 FEATURE_BM_ADDR_AND_DIR (10} 1 FEATURE_BM_CV_AVAILABLE (13) 1 FEATURE_BM_CV_ON (14)

1 FEATURE_BM_ISTSPEED_AVAILABLE (11) 10 FEATURE_BM_ISTSPEED_INTERVAL (12) 1 FEATURE_BST_CUTOUT_AVAIALABLE (17)
1 FEATURE_BST_CUTOUT_ON (18) 8 FEATURE_BST_TURNOFF_TIME (19) 30 FEATURE_BST_INRUSH_TURNOFF_TIME (20)

1 FEATURE_BST_AMPERE_ADJUSTABLE (21) 155 FEATURE_BST_AMPERE (22) 100 FEATURE_BST_CURMEAS_INTERVAL (23)
0 FEATURE_BST_INHIBIT_AUTOSTART (26) 0 FEATURE_BST_INHIBIT_LOCAL_ONOFF (27) 1 FEATURE_GEN_DRIVE_BUS (107)
| 1 FEATURE_GEN_LOK_LOST_DETECT (108) | 1 FEATURE_GEN_NOTIFY_DRIVE_MANUAL (109) |[ 0 FEATURE_GEN_WATCHDOG (101)

Grund:

Diese Funktion wird noch nicht von jedem PC-Steuerprogramm unterstiitzt. Kann das
Steuerprogramm diese Funktion noch nicht liefern, ware bei aktiven Watchdog kein Betrieb
maoglich. Deshalb wird die Firmware mit einem abgeschalteten Watchdog ausgeliefert.

Handbuch ,GBM in Aktion® V1.14 Seite 26




OpenDCC

Am Beispiel Rocrail, das die Watchdog-Funktion ab der Softwareversion 2.0 Revision 5437
unterstitzt, kann der Watchdog in der Feature-Liste vom BiDiB-Monitor aktiviert werden.

UID: D2.00.0D.68.00.62.EA | Eigenschaften Features ] Melder 1-16 |

[T 16 | FEATURE_BM_SIZE (D) [~ 1| FEATURE_BM_ON (1) [T 1| FEATURE_BM_SECACK AVAILABLE (2)
[T 1 | FEATURE_BM_SECACK.ON (3 [ 1| FEATURE_BM_ADDR_DETECT_AVAILABLE(®) || 1 | FEATURE_BM_ADDR_DETECT_ON (3)
[T 1 | FEATURE_BM_ADDR_AND_DIR (10) [T 1 | FEATURE_BM_CV_AVAILABLE (13) [T 1 | FEATURE_BM_CV.ON(14)

[ 1 | FEATURE_BM_ISTSPEED_AVAILABLE(11) |[~ 10 | FEATURE_BM_ISTSPEED_INTERVAL (12) [ 1| FEATURE_BST_CUTOUT_AVAIALABLE (17)
[T 1 | FEATURE BST CUTOUT ON(18) [ & | FEATURE_BST_TURNOFF_TIME (19) [T 30 | FEATURE_BST_INRUSH_TURNOFF_TIME (20)
[ 1 | FEATURE_BST_AMPERE_ADJUSTABLE (21) 155 FEATURE_BST_AMPERE (22) |7 100 | FEATURE_BST_CURMEAS_INTERVAL (23)
[T 0 | FEATURE_BSTINHIBITAUTOSTART(26) |[ 0 | FEATURE_BST_INHIBIT_LOCAL ONOFF(27) |[ 1 | FEATURE_GEN_DRIVE_BUS (107)

[ 1 | FEATURE.GEN_LOK LOST_DETECT(108) |[ 1 | FEATURE_GEN_NOTIFY_DRIVE_MANUAL(109) || 10 | FEATURE_GEN_WATCHDOG (101)

Dabei legt das Feature ,,FEATURE_GEN_WATCHDOG* das Intervall fest, in dem die
Erneuerung mindestens erfolgen muss. Als guter Richtwert kann man hier den Wert 10
eintragen.

Im Anschluss die Anderung auf den GBMboost iibertragen.

Im Programm Rocrail sind keine weiteren Einstellungen notwendig.
Die Hostsoftware sendet automatisch den ON-Befehl fir den RESET des Watchdog.

6.2 Auslésen des Watchdog

é DCC

Kommt es zu einem Verbindungsabbruch zum Hostprogramm
BiDiB  (Steuerprogramm) werden alle Loks mit dem Fahrbefehl O angehalten.

é XP Zeitgleich wird optisch durch das Blinken der Power LED PW signalisiert,
dass der GBMboost Master den Watchdog ausgeldst hat.
ow
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Reparatur-Service:

Baugruppen die zur Reparatur oder zur Uberpriifung zugeschickt werden, werden von uns Gberpriift und
repariert. Im Gewahrleistungsfall ist die Reparatur furr Sie kostenlos. Ist der Schaden auf einen
unsachgemalien Zusammenbau, Einbau oder eine von den Angaben in der Anleitung abweichende
Inbetriebnahme zurtickzufiihren, sind wir berechtigt, Ihnen die Kosten der Reparatur in Rechnung zu
stellen.

Weitere Informationen erhalten Sie tiber die E-Mail Adresse support@fichtelbahn.de.

Fur Verbesserungsvorschlage und Hinweise auf Fehler sind wir sehr dankbar.

Auf die Bauanleitung und Software gibt es keine Haftung auf Schaden oder eine Funktionsgarantie. Ich hafte nicht fiir
Schéden, die der Anwender oder Dritte durch die Verwendung der Software oder Hardware verursachen oder erleiden. In
keinem Fall hafte ich fir entgangenen Umsatz oder Gewinn oder sonstige Vermogensschéden die bei der Verwendung oder
durch die Verwendung dieser Programme oder Anleitungen entstehen kénnen.

Bei Riuckfragen steht Ihnen unser Support-Forum gerne zur Verfiigung!

(www.opendcc.de)

Kontakt:

fichtelbahn.de

Christoph Schérner

Ahornstral3e 7 Hinweis: _ o
D-61245 Simmelsdort e e g o

in Hittenbergstrasse 29, D-35398 Giessen und
. der ESU electronic Solutions UIm GmbH & Co.
support@fichtelbahn.de KG in Edisonallee 29, D-89231 Ulm. Zur
Erhéhung der Lesbarkeit des Textes haben wir
darauf verzichtet, bei jeder Verwendung des
Begriffes darauf zu verweisen.

© 2013 Fichtelbahn
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