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Das Kehrschleifenmodust ein Addon-Modul fiir den GBM16T, mit dessen Hilfe der GBM16T um eine automatische Kehrschleife
erweitert wird.

Die Montage der Baugruppe erfolgt mit Hilfe der Montagkrungen aufiem GBM16T.

Dieses Handbuch dokumentiert den Aufbau und die Inbetriebnahme der Baugippédlehrschleifenmoduérsteht sich nicht als
kommerzielles Fertigprodukt, sondern ist ein Bausatz fur technisch interessierte Anwender zum Eigenbau.

Bestimmungsgemafer Gebrauch

Das Kehrschleifenmodisit fiir den Einsatz von Steuerungsanwendungen fir die Modellbahn und nicht fir den hauslichen Gebrauc
entwickelt worden. Jede andere Verwendung ist nicht bestimmungsgemaf und fihrt zum Verlust der|Gistuélg:. Der Baustein

ist nicht daftir bestimmt, von Kindern unter 14 Jahren aufgebaut und eingebaut zu werden. Zum bestimmungsgeméafRen Gebrauc
gehort auch das Lesen, Verstehen und Befolgen dieser Anleitung.

Sicherheitshinweise
Der Baustein ist mit integerten Schaltkreisen bestlckt. Diese sind empfindlich gegen elektrostatische Aufladung.
Beriihren Sie den Baustein nicht, bevor Sie sich "entladen” haben. Dazu reicht z.B. ein Griff an einen Heizkorpe
Beriihren Sie unter Spannung stehende Bauteile ni€imie unzuléassig hohe Luftfeuchtigkeit und die Bildung von
Kondenswasser kénnen zu gefahrlichen Koérperstromen und damit zu Verletzungen fuhren. Beugen Sie dieser
Gefahr vor, indem Sie die Schutzmaflinahmen beachten:

Fihren Sie Verdrahtungsarbeiten nur in spangslosem Zustand durch.

Fihren Sie die Einbauarbeiten nur in geschlossenen, sauberen und trockenen Rdumen durch.
Vermeiden Sie in lhrer Arbeitsumgebung Feuchtigkeit, Nasse und Spritzwasser.

Versorgen Sie das Gerat nur mit Kleinspannung gemaf Angabe teahnischen Daten.
Verwenden Sie daflir ausschlie3lich geprifte und zugelassene Netzteile.

Achten Sie beim Herstellen elektrischer Verbindungen auf ausreichenden Leitungsquerschnitt.

=A =4 =8 -4 -4 -4

Umwelt

Denken Sie an den Schutz der Umwelt!

Gebrauchte Elektround Hektronikgerate durfen nicht zum Hausabfall gegeben werden. Das C
enthalt wertvolle Rohstoffe, die wieder verwendet werden kdnnen. Geben Sie das Gerat des
an einer entsprechenden Annahmestelle ab.

WEEE-Reg.-Nr. DE 62732675

Entsorgen Sie Verpackungsmaterial und Elejdrate bzw. deren Komponenten immer Uber die hierzu autori-
- sierten Sammelstellen oder Entsorgungsbetriebe.

Gewahrleistung

Die Verwendung dieser Betriebsanleitung ist nur flr den Eigenbedarf der beschriebenen Baugruppe erlaubt. Eine andertveitige N
zung belarf der schriftlichen Einwilligung des Verfassers.

Fir den Einsatz des Bausteins Ubernimmt der Verfasser keinerlei Haftung. Fur die Einhaltung bestehender Vorschriften und denr
vorschriftsméafien Einsatz des Produkts ist der Betreiber alleine verantwortlich.

© 02/2015 Fichtelbahn / Medienbiiro Schorner

Alle Rechte, insbesondere das Recht der Vervielfaltigung und
Verbreitung sowie der Ubersetzung vorbehalten. Vervielfaltigungen
und Reproduktionen in jeglicher Form bedurfen der schriftlichen Ge-
nehmigung durh das Medienbiro Schorner.

Technische Anderungen vorbehalten.
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Um einen GBM16T mit einem automatischen Kehrschleifen-
modul auszuriisten, muss dieser um eine kleine Zusatzplatine
erweitert werden.Dabei kommt das vor@BM16T bekannte
Sensorprinzip zur Anwendung, das im Zusammenspiel mit den
Relais des Kehrschleifenmoduls ein stérungsfreies Durchfahren
des Kehrschleifenabschnitts ermdglicht.

Die Sensorgleise und die Kehrgleisabschnitte sind frei wahlbar.
Zusatzlich kam die Umschaltung von d&entrale aus erfolgen,
damit ist eine rechnergestutzte Kehrschleifenautomatik maglich.

Kostenaufwéandige Hardware entfallt, da auf dem GBM bereits die Sensorerfassung vorhanden ist. Die Signale der Gleiserfassur
werden im Gleisprpessor entsprechend verkniipft, die Relais auf der Zusatzplatine mit den Umpolschaltern angesteuert.

Das Beispiel zeigt die Kehrschleife im Stan-
dardbetrieb ohne weiteren Sonderfunktio- =P = =P

nen. A B c D | E

In vorfihrenden Kapiteln in dieser Anleitun-
gen, werden auch Sondenktionen \ I /
(z.B. Weiche in der Kehrschleife oder Kehr-

schleife mit einem Prioritatsmelder) doku-

GBM-Relaiskarte

mentiert.

Das Beispiel zeigt eine Strecke, bestehend

aus 5 Abschnitten: A sei 'rechts’ gepolt, B, C, / X

D bilden den umschaltbaren Abschnitt, Ab- 2 5 7 1 13

schnitt E ist 'linkggepolt. Die Abschnitte A

und B bilden die Sensorgleise fur das
'Rechts'Schalten der Kehrschleife, D und E
entsprechend die Abschnitte fur das 'Linkghalten.
Fahrt nun ein Zug in A ein, so werden die Abschnitte B, C, D nach 'rechts' geschaltat Zing kiznn problemlos einfahren. Erreicht
der Zug den Abschnitt D, werden die Abschnitte B, C, D nach 'links' geschaltet und der Zug kann ausfahren. In GegéstiEhtung |
das 'LinksSchalten aus und B dann die Schaltung nach ‘rechts'.

GBM16T

Bei Verwendung deKehrschleifenerweiterung ist der GBM16T mit einer separaten Stromversorgung von 5 Volt DC an den
Klemmen X2 (+)und X2L (0 o +. ! { & F dz&a T dz2NNaGSy s dzy RSy {iNRYKdzyaSNI @2y
stellen. Im Ruhezustand werden ledigh ca. 2 mA verbraucht.

Die Relaisausgénge sind mit 2 A ausreichend auch fur grof3e Loks dimensioniert.
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Der Aufbau ist rechéchnell, weil alle SMBPBauteile schon
vorbestiickt wurden

Es werden di&lemmenX1, X2 ad X3bestlcken.
(siehe nebenstehende Abbildung)

Fur die Montage im Huckepackprinzpf dem
GBM16Tstecken wir die2x 3-poligen Buchsenleisten
auf den GBML16T (die Bezeichnung der Stiftleisten dort
ist ebenfalls]10 und J11

(siehe Abbildung links)

Mit dem beiden SchrauleM3 und den Distanzrollen,
wird eine Auflage fiir die Kehrschleifenbaugruppe
geschaffen.

Auf der Unterseite der Kehrschleifenbaugruppe wird die 2x 3polige Stiftleiste
verlotet. Mit Hilfe dieser Stiftleiste wird die Baugruppe neind GBM16T ver-
bunden. Uber die sechst Stifte bekommt das Kehrschleifenmodul seine Versor-
gungsspannung die Steuerbefehle fir die Zustande.

Wird das Modul mit mem Flachbandkabel abgesetzt,
kann es auch direkt von einer 5V Versorgung versorgt
werden. Fldiesen Fall kann dieflige Stiftleiste ver-
wendet werden.

Hinweis:
Das Modul muss aber von der gleichen 5V Versorgung

versorgt werden, das auch mit dem GBM16T verbunden
ist.

Handbuch GBM16T - Kehrschleifenmodul Version 1.1 © 2015 Fichtelbahn / Medienbiiro Schérner 5
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Die Sensorgleise und das eigentliche Kehrschleifengleiskdrei gewahlt
werden, zudem kann die Umschaltung zusétzlich auch von der Zentrale aus
erfolgeng damit ist auch eine rechnergestitzte Kehrschleifenautomatik
moglich.

) RA"
o

8t

s

Fir die Realisierung einer Kehrschleifenautomatik ist es erforderlich, die L@
briickenSJ1 bis SHu schliel3en, da andernfalls keine Umpolung sondern n
eine Abschaltung der Fahrspannung an den Fahrstromausgéangen des Ke
schleifenmoduls erfolgt.

o

Lotseite
Lotbriicken SJ 1 bis 6 schliefRen

Das Verschalten des Kehrschleifenmoduls ist einfach, wobei zwei Varianten mdglich sind:

- alsHuckepackversion fixiert auf dem GBM16T
- als abgesetztes Modul (max. Meter)

externe Stromquelle

Huckepack

Fur die Stromversorgung der Kehrschleife ist (k21 und X22 des GBM16Moduls eine Stromquelle mit DC 5 Volt
anzuschlieRen (bekannt als Hilfsspannung). Die Versorguni@doduls erfolgt dann tibed10und J11 Alternativ

kann eine separate Hilfspannungseinspeisung, auch an der markierten Stelle im Bild erfolgen (Einspeisung ist identis

mit X2). In diesem Fall muss aber die HilfsspannungX®entfallen.

Wichtig:

Diese Stromqguellenusseigenstandig sein (5V Hilfsspannung), d.h. Sie darf nicht aus den im System angewendeten

Quellen wie PC (USB) oder der Bx@@orgungX34 erfolgen!

Handbuch GBM16T - Kehrschleifenmodul Version 1.1 © 2015 Fichtelbahn / Medienbiiro Schérner 6
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extern5VDC X3 X2 X1

Fur die Verdrahtung vom GBM16T zu den Gleisabschnitten
werdendie KlemmerK1, X2und X3entsprechendrer-
wip o | a2 drahtet (Anschlussbeispiel folgt noch auf dieser Seite)

0@@@3

Beimabgesetzten Betrieb wirdie Betriebsspannung Uber die herausgefuhrten Klemmpunkte, auf der Bestiickungsseit
YAl otd 3 8Dgey(diek auch Foto unten), eingespeist.

Der jeweilige Schaltzustand wird von den beiden LEDs angezeigt:

DieLED1drun = I) kennzeichnet demicht umgepoltenZustand. Die ED2rot = X kennzeichnet demmgepolten
Zustand.

Zusammengefasst:

J10 Verbindung zum GBM16T
J11 Verbindung zum GBM16T

Der DC&ahrstrom geht oben rein (ein Paar nebeneinander) und unten wieder raus zum Fahrgleis.

X11: DCC1 von GBM16T (z.B. Rickmelder 6)
X1-3: DCC2 von GBM16T (z.B. Riickmelder 6)
X1-2: DCC1 zurleisabschnitt B

X14: DCC2 zum Gleisabschnitt B

X21: DCC1 von GBM16T (z.B. Ruckmelder 7)
X2-3: DCC2 von GBM16T (z.B. Rickmelder 7)
X22: DCC1 zum Gleisabschnitt C

X2-4: DCC2 zum Gleisabschnitt C

X31: DCC1 von GBM16T (z.B. Ruckmelder 8)
X33: DCC2 von GBM16T (z.B. Rickmelder 8)
X32: DCC1 zum Gleisabschnitt D

X34: DCC2 zum Gleisabschnitt D

Handbuch GBM16T - Kehrschleifenmodul Version 1.1 © 2015 Fichtelbahn / Medienbiiro Schérner 7
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Verbindung zum GBM16T mit =

6poligem Flach bandkabel oder " ATXMega128

Huckepack mit Stiftleiste o]
=
5
Das Kehrschleifen-Addon muss mit Gleisanschluss 0 - 7 Gleisanschluss 8 - 15

5V versorgt werden. Das erfolgt
entweder Uber den seperaten
Eingang oder am GBM16T muss die
Ersatzspeisung 5V erfolgen

DCC 3
1<)
in in in g
2:‘_"
S
£
<
X3 | X2 | X1
OO @)
1 ] (=
Gleisabschnitt A Gleisabschnitt B Gleisabschnitt C Gleisabschnitt D Gleisabschnitt E
(Sensorabschnitt) (Umpol- u. Sensorabschnitt) (Umpolabschnitt) (Umpol- u. Sensorabschnitt) (Sensorabschnitt)
Zug fahrt von links auf A Zug fahrt von rechts auf E
Es wird Abschnitt B C D auf Polung von A umgeschaltet Es wird Abschnitt D C B auf Polung von E umgeschaltet
Wenn Abschnitt D erreicht ist, wird die Kehrschleife Wenn Abschnitt B erreicht ist, wird die Kehrschleife
auf Polung von E geschaltet auf Polung von A geschaltet

Fur eine Kehrschleife und dessen Zustandsanderung mit Hilfe vom belegten Gleisabschnitte, kaveligliiger Meldeabschnitt
des GBM16T flr die Auslésung verwendet werden. z.B. Sensoren 0,1,2,3 und 4.

Wichtig:
Alle Triggermeldungen fiir eine Kehrschleife (d.h. die zugehodrigen Sensorgleise) missemseibenGBM16T stam-
men.

Handbuch GBM16T - Kehrschleifenmodul Version 1.1 © 2015 Fichtelbahn / Medienbiiro Schérner 8
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Fir die Funktion des Kehrschleifenmoduls ist die Topologie des Gleisaufbaus in 5 Abschnitte gegliedert.

Zug fahrt von A in Richtung E:

- Gleisabschnitt A al®N-Melder (Streckenabschnitt vor der Kehrschleife) schaltetkBarschleife in den
umgepolten Zustandh - & rot[/ @ngepolt / Kehrschleife "ON") Die Gleisabschnitte B, C und D kdnnen
befahren werden (sind nun wie Abschnitt A gepolt).

- Gleisabschnitt B alSN-Melder schaltet in dieser Richtung wie A (keine weitEunktion)

- Gleisabschnitt C gibt die maximal mogliche Lange eines Zuges vor und fungiert als Belegtmelder.

- Gleisabschnitt D al®FFMelder wird beim Einfahren die Gleisversorgung nach L & grié [nigH umgepolt /
Kehrschleife "OFF'$chalten. Der Zulgann nun in Gleisabschnitt E einfahren.

- Gleisabschnitt E aBFFMelder (Streckenabschnitt nach der Kehrschleife) bleibt in dieser Folge inaktiv.

Fahrt der Zug von E in Richtung o erfolgt der umgekehrte Prozess.

Die Lange der einzelnen Gleisabschrigtéansgesamt unkritisch, Gleisabschnitt C bestimmt die maximale Zuglange, die
Gleisabschnitte B und D durfen nicht zusammen ausgeltst werden.

Beispiel:

Fir die Tests war diese Strecke aufgebaut (Spur N):

Gleisabschnitt A < 104 mm

Gleisabschnitt B 104 mm
Gleisabschnitt C 1540 mm
Gleisabschnitt D 104 mm

Gleisabschnitt E < 104 mm

Zu kurze Sensorabschnitte sind zu vermeiden. Denn erstens muss der Zug auf dem Sensorgleis erkannt werden, zw
tens legt der Zug zwischen Erkennen und $ehaine seiner Geschwindigkeit entsprechende Strecke zurtick.

Info:

Sollte gewiinscht sein, dass der Kehrschleifenabschnitt C aus mehr als einem Meldeabschnitt besteht (z.B. weil man
in der Zugfahrtiiberwachung so braucht), dann kann man mittels eweg@sren Kehrschleifenmoduls auch mehr als drei
Meldeabschnitte schalten lassen. Auf die Funktion hat das keinen Einfluss. Das zweite Kehrschleifenmodul wird einf:
parallel zu dem urspriinglichen Kehrschleifenmodul geh&ngt.

Es ist wichtig, dass alle Senselder auf dem gleichen GBM angeschlossen sind.

Handbuch GBM16T - Kehrschleifenmodul Version 1.1 © 2015 Fichtelbahn / Medienbiiro Schérner 9
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Konfiguriert wird das Kehrschleifenmodul Gber den DeBebnittstelleX14des GBM16T Moduls mittels eines FTDI

Kabel3,3 V.

Dazu ist eine Datenverbindung via FRRbel und USB zu einem Terminalprogramm herzustellen. Das kann mit Hilfe
@2Y aKGESNYO®SESdE LI aaASNBVWB20BBa®, SNALY 4GSt t dzy3Sy AY ¢22f

Mit der Eingabe? <cr>(<cr> ist die Entertaste) ruft matie Ubersicht der API auf:

7RamWedDah

1 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 20 85 90 95
wGBM16T Offsets loadedywn
OpenDCC GBM16T hw 100, sw 02.00.05, api 01, Isrc, Clock=Crystal, Al, bl novwm
General Commands:yw
2, H or HELP: this helptext; H 1 shows a CV summary, H 2 shows debug commandsyw
Parameters: leading $: the number is binary, leading $: heXy.wn
C <cmd>: simulate a command (like a decoded DCC command)yw
CV <addr, [dat]>: read or write CVyw
INFO: show device type, scftware version, API versichywm
RA [0]|1]|2] <track>: add this track to reverser control for state (0=0FF, 1=0N, 2=Prio)vuw
RM [0]1]2] <track>: remove this track from reverser control for state (0=0FF, 1=0N, 2=Prio)vw
RI [0]|1] <turnout><r/g>: inhibit switch addr (turnout + red/green) for state [0|1l]ym
RT, RDCC: set reverser mode (track driven, DCC driven)iy w
R: <addr> set reverser dcc addr, no para: show reverser configyw
REBOOT: restart trackprocCywn
‘Logging Supportywm
‘L: show debug statusSyw
‘LA [0]1]: show all address messagesSyn
LB [0]1112]3]: show all bidi messages (0=0ff, 1l=chl, 2=ch2, 3=all)yw
‘LC [0]1]: show all CV messageSym
LS [0|1]: show all speed messageSym
LT [0l1]: show track occupanC¥ww

Die gelb markierten Bereiche sind die finf Begriffe die wir fur die Konfiguration der Kehrschleife benétigen:

- RA (0, 1 und 2jur die Definition der Melder
hierbei gilt:
0 = legt den OFMelder fest
1 = legt den OMelder fest
0 = legt die Prioritat fest (wird in Kapitel 4 behandelt)

- RM(0,1und?2) fur das Riuckgangigmachen der oben erfolgten Eingabe

- R zeigt die Auswahl der Konfiguration an

Gibt man in dagingabefeld R <crein, erhaltman z.B. folgendes Ergebnis:

e e s ]
m Hoam
o omo
Li1]
=]
=
F
i T e T |

g W
L
(S I ]

Frj gt

N

Aktuell ist kein ONMelder definiert (RevsON), kein GMEElder definiert (RevOFF) und auf Gleis 5 (Tracks 5) steht ein

Fahrzeug.

Handbuch GBM16T - Kehrschleifenmodul Version 1.1 © 2015 Fichtelbahn / Medienbiiro Schérner 10
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Dabei bedeutet:

RevsON: Einschaltbefehl Eingabe RAL Xcr>(X steht fiir einen beliebigeBensorabschnit))
Track: Belegungsmeldung eines Abschnitts, hier Sensorabschnitt 5
RevOFF: Ausschaltbefehl Hingabe RAQO)YXcr>(X steht fir einen beliebigen Sensorabschitt)

Vorgehensweise:

Verdrahtung der Kehrgleisabschnitte wie schon beschriebe

Inbetriebnahme des GBM16T und Uberpriifen der Meldungen der einzelnen Sensorgleise. Das macht man am beste
mittels Durchschieben eines geeigneten Fahrzeuges.

Ist alles richtig, dann konfigurieren wir den ersten Sensor, Gleisabschnitt B, als Einsdhalteahrzeug wird zur Kon-
trolle ebenfalls auf diesen Abschnitt gesetzt.

Eingabe: RA1 5<cr>

Mit Eingabe: R<cr> kontrollieren wir das Ergebnis:

RevsON[15..0]: ..........*..... Einschalter ist gesetzt

Tracks[15..0]: .........*% .. Position unseres Fahrzeuges auf dem Abschnitt
RevOFF[15..0]: .... ... .oe. .. # die Raute gibt den momentanen Schaltzustand an

Die Zifferneingaben von 1 oder 0 bestimmen das Schaltverhalten des Sensors,
die Ziffer danach incl. Leerschritt (z.B5Xden Sensor auf dem GBM16T.

Ausschaltbefehle werden mit der Eingabe \RA0 Xerzeugt.
Einschaltbefehle werden mit der Eingabe \RAL1 Xerzeugt.

Mit dem Befehl RMund der gewilinschten Ziffernfolge (zBM1 5 kann man die Eingaben einzeln I6schen.

Konfigurationsbeispiel:

Fur die beschriebene Beispidtehrschleife bendtigen wir also folgende Konfiguration, die entsprechend dem Beispiel
oben mit dem Terminalprogramm in den Prozessor des GBM16T geschrieben werden muss:

Gleisabschnitt A: RA1 2

Glesabschnitt B: RA1 5

Gleisabschnitt C: (Keine Eingabe, dient nicht als Sensor im Kehrabschnitt!)
Gleisabschnitt D: RAO 7

Gleisabschnitt E: RAO 13

Handbuch GBM16T - Kehrschleifenmodul Version 1.1 © 2015 Fichtelbahn / Medienbiiro Schérner 1 l
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Das Ergebnis fur unsere Kehrschleife misste dann so aussehen (Aufruf R):

='m

EewaON[15..0]: .ccec cnee %, 2. . $oup
Tracksa[l5..0]: .t.iuie stouwe saas =maeatch
EewQFFE[15..0]= --*. ... *... .ccenm

Die Kehrschleife kamnvon zwei unterschiedlichen Ereignissen umgeschaltet werden.
- Schaltbefehl tber DCC (RDCC)
- Gleisbelegung eines Sensorgleises (RT)

RA [0]1]2] <track>: add this track to reverser control for state (0=0FF, 1=0N, 2=Prio)ywm

RM [0]1]l2] <track>: remove this track from reverser control for state (0=0FF, 1=0N, 2=Prio)yw
RI [0]1] <turnout><r/g>: inhibit switch addr (turnout + red/green) for state [0]|1l]yvw

RT, RDCC: set reverser mode (track driven, DCC driven)ym

R: <addr> set reverser dcc addr, no para: show reverser configem

REBOOT: restart trackprocCyw

Beide Ereignisse konnen aktiviert oder deaktiviert werden.
Die nachste Abbildung zeigt uns:

track control disabled A Sensorgleise deaktiviert
DCC addr = void, disabled A keine DCC Adresse zugewiesen und deaktiviert.
TSRV T R R e A SO i e S e
R A S e e R ot ol 1 ot v N
REVOEEEES e DIt e Fa sarainm: Fmmial e S5
e o e e ie o taer - %W
track control disabledywn
DCC addr (direct contrel) = wvoid, disabledyw
Inhibit (actual state): turn-OFF: enabled, turn-ON: enabledyw
DCC addr (inhibit o0ff) = undefinedyw
DCC addr (inhibit on) = undefinedy.w

Je nach Einsatzzweck der Kehrschleife muss Sensorgleis, DCC Schaltbefehl oder beides aktiviert und konfiguriert w

In unserem Beispiel werdenir beide Ereignisse aktivieren.

1. Schritt:

Die Kehrschleife bekommt einen DB€fehl zum Umschalten zugewiesen. Somit kdnnte eiRf@Gramm die
Kehrschleife schalten.
* weitere Informationen zur DGE OK | f G F RNB3a a8 AY SthalkdieS& foStNd/dQydo a RAS 5/ /

EingabeR <DCC AdresseBeispiel: R 50
Kontrolle mit BefehR

ReVSONELS s nlH ] Rl e mwwie) mwin o it
A 0 e e F e e e O et
RevQEE LR SOl e Seike e ieieia) Xty sisyers Ay
Prio BESSA)E Ry

track control disabledyw
DCC addr (direct control) = 50, disabledywn

Inhibit (actual state): turn-OFF: enabled, turn-ON: enabledyw
DCC addr (inhibit off) = undefinedywn
DCC addr (inhibit on) = undefinedywn
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2. Schritt:
Die Kehrschleife wird fur Sensorgleis aktiviert.

EingabeRT 1 / Hinweis: Mit der EingabBT Owird Sensorgleis deaktiviert

Reverser Mode: Track enabled, DCC disabled

3. Schritt:
Die Kehrschleife wirfir DC&Befehl aktiviert.

EingabeRDCC 1 / Hinweis: Mit der EingabBDCC @ird DC@Befehl deaktiviert

Reverser Mcde: Track enabled, DCC enabledyw

Jetzt ist die Kehrschleife fertig konfiguriert und kann verwendet werden.

© 2015 Fichtelbahn / Medienbiro Schérner 13
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ODPMPHHKHYAUD | Af-EBYRSANEASA.

Die Konfiguration der Kehrschleife tiber das Tool BinBitor ist etwas einfacher, passiert aber auf dem gleichen Prin-
zip vonON- und OFFMeldern.

Nach einem erfolgreichen Verbindungsaufbau klickt man auf den betroffenen Knoten im Knotenfénsted auf das
LO2Y a/ + 0SFNDBSA(XYyda Ay RSN {4l Gdzat SAaGS

WSGT G | FFySid aA0OK SAy CSyaidSNI YAl RSY blYSy axSyR2NJ
dzy R RSy tdzy@B)i owSISNAESNI

In der Spalte Wert und neuer Wert sind noch kei?CS NS SAYy3ISGONF ASy o ai (4.)Wérded] |
die CVs vom GBMboost und GBM16T ausgelesen.

LY RSNJ ! 00Af Rdzy3d RSNJ y2NXIf Sy (B&kanNEiD didKehrstnfeifedmtiRdem Briid {
zip ONOFF Melder und Wahked Reverser Mode konfiguriert werden. Nach erfolgreicher Definition missen mit dem

. STSKE a/ 46.)dieQ&adiked SWerte auf die Hardware Ubertragen werden.
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