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FICHTELBAHN NEWSLETTER

Mit dem zweiten Tlrchen kommt ein kleiner Decoder, der verschafft der
StepControl eine neue Eigenschaft.
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INFORMATION

StepControl - Soundmodul

... fiir den direkten Anschluss an der StepControl Baugruppe.

Die Drehscheibensteuerung StepControl kann mit einem
Soundmodul Gber die SUSI-Schnittstelle ausgeriistet werden,
damit werden wahrend der Bewegung Gerausche abgespielt.
Es kdnnen auch Gber Funktionstasten akustische Signalbilder
z.B. Hupe oder ein Horn ausgel6st werden.

Das Soundmodul ist mit dem aktuellen Soundprojekt
vorprogrammiert und hat einen Lautsprecher fertig
angelotet.

Das Soundmodul muss nur bei der StepControl
StepControl eingesteckt werden. BiDiBus Motor Drive Control Fi¢h

Das Soundmodul funktioniert ab der

StepControl Firmware 0.00.41.
(auf der FichtelBahn-Webseite bzw. im BiDiB-
Repo zum Download bereitgestellt)

StepControl-Soundmodul
(Artikel-Nr.: 200502) )

S OO

Originalsound von einer Drehscheibe: =~ Funktionstaste Beschreibung
function key
. X » F1 Verriegelung lésen

Verriegelung mit Motorgerduschen F2 Glocke
F3 Loop (Beschleunigen, Fahrt, Bremsen)
F4 Gerausch (Bremsen)

Brems- und Schienenschlag F5 Verriegelung schliefen
F6 Schienenstol}
F7 Warnhupe

Signaltone und Warnhupe F8 Signalton Fahrt
F9 Signalton Halt
F10 Warnsignal bei Referenzfahrt (Fiepton)
F11 Homeposition bei Referenzfahrt erreicht
F12 Warnsignal bei erkannten Fehlern
F13 Signalton Kommen

F14 Hupe
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Einrichtung des Soundmoduls in wenigen Arbeitsschritten:
Verwenden Sie den neusten BiDiB-Wizard und 6ffnen Sie die CV-Definitionen unter der Baugruppe StepControl.
Andern Sie hier das CV152 vom Wert 0 auf den Wert 1.

Knoten Details
V FB P CADOCOFO - ReadyLine StepControl Applikation

Aktionen  Info  StepControl =~ Accessories =~ Makros = Einga S a Sound. ] Flags =~ Belegtmelder = CV Definitionen
Beschreibung cv Default Wert neuer Wert Mode
oy v v e Info zum XML-File
Winkelaizeige 1% 10 : i XML-File | 1CV-251-202-0.0041xml || (B X
Strom bei Beschleunigung 140 40 - RW i F =
Strom b4 Bewsging 141 0 R RW Version 0.31 Letzte Anderung | 03.12.2024

Strom bei Stillstand 142 10 - RW Author Wolfgang Kufer
B Beschreibung = BiDiB-StepControl 1

Merken Zuricksetzen
Automatisch Nulllage suchen 153 1 = RW Auswahi Soundprojekt (CV152)
Sonderfunktion: kein Homing 154 0 - RW 1
Iterationen am Bewegungsende 156 0 - RW
Parkposition 157-160 1000
Parkposition 157 232 = RO

Uber die SUSI-Funktionstasten im BiDiB-Wizard kénnen die Gerdusche und Tonsignale getestet werden.
Im Reiter Accessories kann der Funktionssound aktiviert und deaktiviert werden. Die Funktionstasten kénnen auch liber
das PC-Steuerungsprogramm ausgel6st werden.

i}i Datei Bearbeiten Knoten Fenster Tools BiDiB-Wizard 2.0-SNAPSHOT (7167)
= . % w\ & o
% HEBR L &4 ABE B ee
Knoten Knoten Details
Name “1| VFBP CADOCOFO - ReadyLine StepControl Applikation -
@ V0D P 8400B3EA (BiDiB-IF2) Aktionen = Info = StepControl = Accessories =~ Makros = Eingdng M ang Ser gang Sound: éng Flags = Belegtmeld CV Definiti

\/ FB P CADDCOFD (ReadyLine StepControl) ||

Betriebsstatus: @ OPERATING
Ausfihrungsstatus: « Aktiver Aspekt: 0

Aspekt Position #” Konfigurations-Assistent
052 2005 Position 149757 lesen Direkt anfahren << <
Position | 2300 & Winkel | 5,4 38 Anfahren & Geschwindigkeit und Beschleunigung
Opp-Pos = 79000 = Winkel 1852 - Anfahren
PP = Belegtmeldung . . . .
Merken Zuracksetzen Gerdusche
1-3 75750 - 152700 W Gerausch
Position | 75750 & Winkel  177,5 =  Anfahren Fo B 2 R 4 F5 5 7
Opp-Pos | 152700 & [ Winkel | 3579 = Anfahren = = el B EEl s Bl e
Merken Zuricksetzen F16| |F17| |[F18 |F19) |F20, |F21 |F22| F23
F24| |F25| |F26, F27 |F28
-~ Link zum Online-Shop:

https://shop.fichtelbahn.de/StepControl-Soundmodul-Erweiterung



https://shop.fichtelbahn.de/StepControl-Soundmodul-Erweiterung
https://shop.fichtelbahn.de/SMD-Bausatz-NeoControl-V1
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StepControl — Funktionserweiterung Pendelbetrieb

StepControl e

| FichtelBahn

BiDiBus Motor Drive Contro

Hallsensor
HOME 0 v

ESTOP
Taster
de0e

1w
DCC vom Booster

E g u g Al A2B1B2

Anschliisse fiir die Bihnenplatine Schrittmotor
[optionale externe Hardware unter der Bihne)

Mit dem neuen Firmware-Update Version 0.00.41 und der neusten BiDiB-
Wizard Version, steht eine neue Funktion , Pendelbetrieb” fiir die
StepControl zur Verfligung.

Mit dieser Funktion kann die StepControl fir den Einsatz von Gondelbahnen
oder einem Fahrbetrieb verwendet werden.

Vorgehensweise Hardware:

Fiir den Betrieb werden die beiden Hallsensoren als
Endlage-Melder an der StepControl bendtigt. Am Beispiel
einer Gondelbahn wird der Tal-Sensor an Home 0
angeschlossen und der Sensor im Geratehaus am Gipfel an
den Eingang Home 1.

Der Schrittmotor wird mit der Mechanik der Gondelbahn
verbunden, ein Getriebe ist hier nicht notwendig.

Reverser - Modul
(externe Hardware)

GND
DATA

LK

vec
Soundmodul
(optionale Erweiterung)



FichtelBahn—Newsletter Ausgabe 90 vom 05.12.2025

Vorgehensweise Software:

Im Konfigurations-Assistenten muss der Seilbahn-Betrieb ausgewahlt werden und die maximale Schrittzahl fiir
eine Berg- und Talfahrt ermittelt werden.

Mk \BEY GEE @@

In der folgenden Grafik erkennbar ~ noten Detaik : -
WV FB P CADDCOFD - Readyline StepControl Applikation

glbt es dann zwel POSItlonen fUr Altionen Info StepControl Accessories Makros Eingdnge Motorausginge Servoausgdnge Soundausginge Flags I
den Haltepunkt im Tal und in der Betricbsstatus: @ OPERATING
Bergstation_ D|e Kabine hat in Ausfihrungsstatus: «7 Aktiver Aspekt: 0
diesem Beispiel lhren perfekten Aspekt Position 7 Konfigurations-Assistent
Haltepunkt b6| Schrltt 800 Und 0 &0 Position 800 lesen Direkt anfahren
Schrltt 6000 Eo=tion)) 810 & & | Anfahren " Geschwindigkeit und Beschleunigung
' o T Geschwindigkeit 473 473 9
] £000 Beschleunigung 50 | 50 @
Bremsen 40 40 @
Position | 6000 &F 58 | Anfahren

Hinweis: Belegtmeldung Q Q Q (]

Merken Zuriicksetzen
Gerdusche

 G...

An diesen beiden Positionen
befindet sich auch der verbaute
Hall-Sensor und liefert beim
Anfahren an Home 0 bzw. Home 1
ein Eingangssignal an die
StepControl.

FO

Funktion:

Ein Pendelbetrieb z.B. Gondelbahn hat eine dauerhafte Toleranz und somit eine materialbedingte Halteabweichung,
sodass mit den klassischen Schritten keine reproduzierbare Haltestellung angefahren werden kann. Deshalb wird beim
Erreichen der Hallsensoren Home 0 und Home 1 die Schrittzahl jedes Mal nachkalibriert — auf den eingestellten Wert
gebracht. In unserem Beispiel Home 0 ware es die Schrittzahl 800. Diese Vorgehensweise ermoglicht ein zielgenaues
anhalten. Die Elektronik kennt die maximale Schrittzahl zwischen den beiden Stationen und kann somit die Gondel
realistisch beschleunigen und bremsen.

-~ Link zum Online-Shop:

1 https://shop.fichtelbahn.de/StepControl-Dreh-u-Schiebebuehne



https://shop.fichtelbahn.de/StepControl-Dreh-u-Schiebebuehne
https://shop.fichtelbahn.de/SMD-Bausatz-NeoControl-V1
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Bei Riickfragen steht lhnen unser Support-Forum gerne zur Verfiigung! (forum.fichtelbahn.de)
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